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उÍच ऊंचाई वाले यूएवी के Èयूआर/टȣडी 

  य.ूए.वी. का परȣ¢ण/तकनीͩक आंकलन अͬध काǐरयɉ कȧ एक सͧमǓत ɮवारा ͩकया जाएगा जो इस 
उपकरण के वाèवǓतक Ĥदश[न का आंकलन करɅगी।  
2.    अͬध काǐरयɉ कȧ सͧमǓत ɮवारा फम[ के ĤǓतǓनͬध यɉ कȧ उपिèथ Ǔत मɅ गुणा×मक आवæयकताओं मɅ 
वͨण[ त सभी मानदÖडɉ/ͪवͧश çटताओं का परȣ¢ण ͩकया जाएगा।  

i. भौǓतक परȣ¢ण : इस Įेणी मɅ गुणा×मक आवæयकताओं के अनुसार उपकरण कȧ ͪवͧशçटताओं कȧ भौǓतक 
जांच कȧ जाएगी। 

ii. Ĥायोͬगक परȣ¢ण : परȣ¢ण के दौरान सͧमǓत के अͬध काǐरयɉ के सम¢ फम[ के ĤǓतǓनͬध ɮवारा उपकरण 
कȧ सभी ͪवशेषताओं/किÛफĒेशन का Ĥदश[न ͩकया जाएगा।  

iii. Ĥमाण-पğɉ का ĤèतुǓतकरण : फम[ संबंधǓत मानदÖडɉ मɅ ͩकए गए उãलेख के अनुसार ͩकसी सरकारȣ 
Ĥयोगशाला या डी.आर.डी.ओ. या एन.ए.बी.एल. या आई.एल.ए.सी. से माÛयता ĤाÜत Ĥयोग शाला ɮवारा 
जारȣ Ĥमाण-पğ करेगी।  

Đ.स.ं मानदÖड ͪवͧश çटताएं परȣ¢ण के ͧलए Ǒदशा-Ǔनदȶश 

1 य.ूए.एस. (एक 
Ĥणालȣ के Ǿप मɅ ) 

क एǐरयल åहȣकल 02 सͧमǓत इसकȧ भौǓतक जांच 
करेगी। 

  ख ĒाउÖड कंĚोल ͧसèटम 01 सͧमǓत इसकȧ भौǓतक जांच 
करेगी। 

  ग ǐरमोट वीͫडयो ट र्ͧ म नल 01 सͧमǓत इसकȧ भौǓतक जांच 
करेगी। 

  घ ड ेएंड नाइट कैमरा 02 सͧमǓत इसकȧ भौǓतक जांच 
करेगी। 

  या 
इंटेĒेटेड ड ेएंड नाइट कैमरा जो एक 
हȣ पेलोड आवरण मɅ समाǑहत हो 
(Ĥयोगकता[ कȧ अपे¢ानुसार)।  

 सͧमǓत इसकȧ भौǓतक जांच 
करेगी। 

  ड. डाटा ͧलकं इÈयूपमɅट/एंǑटना 01 सͧमǓत इसकȧ भौǓतक जांच 
करेगी। 

  च बैटरȣ/ हर एǐरयल åहȣकल के ͧलए 
बैटरȣ सेट 

04 सͧमǓत इसकȧ भौǓतक जांच 
करेगी। 
एक बैटरȣ के ͧलए : 4 
बैटǐरयां 
या  
एक बैटरȣ सेट के ͧलए : 4 
सेट 

  छ  य.ूए.एस. लान-ेलेजाने के ͧलए 
वॉटरĤूफ(आईपी66) बैक-पैक  

03 फम[ सरकारȣ Ĥयोगशाला या 
एन.ए.बी.एल./आई.एल.ए.सी. 
अͬध कृत Ĥयोगशाला का 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत करेगी।  

  



Đ.स.ं मानदÖड ͪवͧश çटताएं परȣ¢ण के ͧलए Ǒदशा-Ǔनदȶश 

  ज मजबूत, छोटा और हãका Ěांसपोटȶशन 
बॉÈस 

03 सͧमǓत इसकȧ भौǓतक जांच 
करेगी। 

2 एǐरयल åहȣकल क एयर ĥेम सिàम Į पदाथɉ का बना होना चाǑहए, 

मजबूत, Ǒटकाऊ और सुǺढ़ हो।  
सͧमǓत इसकȧ भौǓतक जांच 
करेगी। फम[ ɮवारा 
ओ.ई.एम. Ĥमाण-पğ Ĥèतुत 
ͩकया जाएगा। 

ख  पुजȶ मॉɬयूलर ͩकèम के और ऐसे होने चाǑहए 
िजÛहɅ बदलना और उनका अनुर¢ण करना 
आसान हो।  

ग मैदानी हालातɉ मɅ ͩफटमɅट और सɅसस[/पेलोड को 
Ǔनकालना और/अथवा बदलना आसान और 
åयवहाय[ होना चाǑहए।  

घ बैटǐरयɉ को सामाÛय åयवसाǓयक ͪवɮयुत आपूǓत[ 
से चाज[ करने के ͧलए उपयुÈत ͩकèम के चाज[स 
उपलÞध कराए जाने चाǑहए।  

ड. एǐरयल åहȣकल मɅ Ǒदन और रात दोनɉ समय पर 
काय[ करने कȧ ¢मता होनी चाǑहए।  

3 वजन  क Ĥèथान के समय अͬध कतम वजन – लघु Įेणी के 
य.ूए.वी. के ͧलए नागर ͪवमानन 
महाǓनदेशालय(डीजीसीए) के Ǔनदȶशानुसार।(2 Kg 
to 25Kg) 

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी। 

ख य.ूए.एस. का सàपूण[ वजन 40 ͩकĒा से अͬध क 
नहȣं होना चाǑहए और इसका ͧसèटम 3 बैकपैकɉ 
मɅ रखने योÊय होना चाǑहए।  
एǐरयल åहȣकल-01 
ĒाउÖड कंĚोल ͧसèटम-01 
ǐरमोट वीͫड यो टͧम [ नल-01 
डाटा ͧलकं इÈयूपमɅट/एंǑट ना-01 
ड ेएंड नाईट कैमरा – 01Ĥ×येक के साथ 
एǐरयल åहȣकल के ͧलए बैटरȣ/बैटरȣ सेट-02 
वॉटरĤूफ (आईपी66) बैकपैक-03 

ग Ĥ×येक बैकपैक का वजन 15 ͩक Ēा से अͬध क 
नहȣं होना चाǑहए, िजसमɅ बैकपैक का वजन भी 
शा ͧम ल है।  

4 लॉÛच एंड ǐरकवरȣ  वǑट[कल टेक-ऑफ एंड लɇͫ डगं (वी.टȣ.ओ.एल.) जो 
15X15 मीटर के ¢ेğफल मɅ हो। 

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी। 

5 तैनाती का समय  20 ͧम नट से अͬध क न हो।  सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी। 

6 ऑरल ͧसÊनेचर  <40dB @300 मीटर ए.जी.एल. (मैदानी èतर से 
ऊपर) 

फम[ ɮवारा सरकारȣ 
Ĥयोगशाला या 
डी.आर.डी.ओ. या 



एन.ए.बी.एल./आई.एल.ए.सी. 
से अͬध कृत Ĥयोगशाला का 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

7 हवा कȧ गǓत  एǐरयल åहȣकल को 20 नॉटस (Knots) या 
अͬधक हवा कȧ गǓत मɅ उड़ान भरने, उड़त े रहने 
और वापस उतरने मɅ समथ[ होना चाǑहए।  

फम[ के ɮवारा ओ.ई.एम. 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

8 Ĥणोदन 
(Propulsion) 

 एवी को बैटरȣ/Ƀधन/सौर या संयोजन ɮवारा 
संचाͧलत ͩकया जाना चाǑहए (उपयोगकता[ कȧ 
आवæयकता के अनुसार 
) 

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी। 

9 Ĥचालन èथाǓय×व 
(Operational 
Endurance) 

 60 ͧमनट, िजसमɅ कम स ेकम उड़ान का समय 
30 ͧमनट हो, िजसमɅ अͬध कतम पेलोड के साथ 

पूरȣ रɅज पर माÚय समġु तल (Mean Sea 
Level)से 5000 मीटर तक के लॉÛच अãटȣɪयूड 
तक उड़ने कȧ ¢मता हो।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी और फम[ के ɮवारा 
ओ.ई.एम. Ĥमाण-पğ Ĥèतुत 
ͩकया जाएगा।  
औसत समġु तल से 5000 
मीटर से ऊपर 10% ĤǓत 
1000 मीटर सहनशिÈत मɅ 
ͬगरावट के ͧलए èवीकाय[। 

10 ͧमशन रɅज  Ûयुनतम 7 ͩक.मी. सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी। 

11 ऊंचाई (Altitude) क Ûयुनतम Ĥचालन ऊंचाई : 1000 मीटर ए.जी.एल. 
(मैदानी èतर से ऊपर) 

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी। 

ख अͬध कतम पहंुच कȧ ऊंचाई(Launch Altitude) : 
5000 मीटर ए.एम.एस.एल. (माÚय समġु तल से 
ऊपर) 

फम[ के ɮवारा ओ.ई.एम. 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा। 

12 तापमान  èटाट[ होने, उड़ने और रखे रहने कȧ िèथǓत मɅ 
तापमान :- 
-20 ͫडĒी सɅटȣĒेड से +55 ͫडĒी सɅटȣĒेड 

फम[ के ɮवारा सरकारȣ 
Ĥयोगशाला या 
एन.ए.बी.एल./आई.एल.ए.सी. 
िअ ध कृत Ĥयोगशाला का 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा। 

13 Ýलाइट मोɬस एǐरयल åहȣकãस Ǔनàनͧलͨख त मोɬस मɅ काय[ करने मɅ 
समथ[ हो- 

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी।   क फुलȣ ऑटोनॉमस मोड (Fully Autonomous 

Mode) 
  ख सेमी ऑटोनॉमस मोड (Semi Autonomous 

Mode) 
  ग लॉईटर मोड (Loiter Mode)  
  घ टारगेट Ěेͩकंग मोड (Target Tracking Mode)  



  ड. ǐरटन[ टू होम मोड (Return to Home Mode)  

14 पेलोड क पेलोड, घूͨ ण [का आधाǐरत िèथ र कैमरे (Gyro 
based stabilized cameras) होने चाǑहए।  

फम[ के ɮवारा ओ.ई.एम. 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

ख ड/ेनाईट कैमरा को रखने के ͧलए ͧसगंल पेलोड 
असेàबल होनी चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी। 

ग खराब लɇͫ डÊंस के दौरान पेलोड को ¢Ǔत नहȣं 
पहंुचनी चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी। 

घ वीͫडयो के ǒब àबͪवधान (Video Imagery) मɅचुने 
गए लêय का अपने आप पीछा करने और उसे 
लॉक करने कȧ ¢मता होनी चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी। 

ड. य.ूए.वी. के याव (YAV)मूवमɅटस से अलग उड़ान 
के दौरान ड ेऔर नाईट कैमरɉ मɅ 360 ͫडĒी पान 
(pan) और 90 ͫडĒी Ǒटãट कंĚोल मɅ घूम सकने 
कȧ ¢मता होनी चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी। 

च य.ूए.åहȣ. ताज़ा ͬचğ (real time imagery) ĒाउÖड 
कंĚोल èटेशन (जी.सी.एस.) को भेजने/Ĥसाǐरत 
करने मɅ स¢म हो- 
ड-ेपेलोड (Day Payload)- 

i. 0 से 15 ͩक.मी.- 1280X720p या उससे 
बेहतर 

नाईट पेलोड (Night Payload)- 
i. 0 से 15 ͩक.मी.- 640X480p या उससे 

बेहतर 

सͧमǓत ɮवारा यू.ए.वी. से 
ताज़ा ͬचğ ĤाÜत होने के 
बारे मɅ Ĥायोͬगक जांच कȧ 
जाएगी और फम[ ɮवारा 
ओ.ई.एम. Ĥमाण-पğ Ĥèतुत 
ͩकया जाएगा।  

छ पेलोड कȧ ¢मताएं- फम[ ɮवारा ड ेएंड नाईट 
पेलोड के ǐरसोãयूशन के 
बारे मɅ ओ.ई.एम. Ĥमाण-पğ 
Ĥèतुत ͩकया जाएगा।  

मानदÖड नाईट 
पेलोड 

ड-ेपेलोड 

ǐरसोãयूशन 
(Ûयुनतम) 

640X480 

ͪपÈसेल या 
उससे 
बेहतर 

1920x1080ͪपÈसेल 
या उससे बेहतर 

ͫडिजटल जूम 4X या 
उससे 
बेहतर 

4X या उससे 
बेहतर 

ऑÜटȣकल जूम --- 25X या उससे 
बेहतर 

एन.एफ.ओ.वी. ---- <5 ͫडĒी 

 डÞãय.ूएफ.ओ.वी. ---- >45 ͫडĒी 



15 लêय को खोजना, 
परखना और 
पहचानना(झुकाव 
कȧ Ûयुनतम रɅज) 

ͧसèटम मɅ 07 ͩक.मी. कȧ ͧमशन रɅज के अंतग[त 
लêयɉ को खोजने, परखने और पहचानने कȧ ¢मताएं 
Ǔनàनͧलͨख त èतर कȧ होनी चाǑहए- 

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी। 
खोज(Detection)- ͩकसी 
वèतु को उसकȧ पçृठभूͧ म 
(Background) के आधार पर 
खोजना। 

परख(Recognition)- उस 
वèतु कȧ ͩकèम को वगȸकृत 
करना, अथा[त वो एक पशुहै, 
मानव है, वाहन है या नाव 
है, इ×याǑद। 
पहचान(Identification)— 
उस वèतु के बारे मɅ ͪवèतार 
से दशा[ना, जैसे- Èया वो 

åयिÈत  हͬथ यार ͧलए हुए है, 
हैट पहने है, यूनीफॉम[ मɅ है/ 

उसके कपड़ɉ का रंग, 
ͩकèम/ वाहन का रंग 
इ×याǑद दशा[ना।  
 
 
 
 
 
परखने और पहचानने के 
दौरान य.ूए.वी. मैदानी èतर 
से ऊपर 500 मीटर तक 
उतरने मɅ स¢म होना 
चाǑहए। ͩफर भी, भौगोͧलक 
एवं भौǓतक ͪववशताओं 
जैसे- घनी वनèपǓत, ऊंच-े
नीचे इलाके या नज़र दायरे 
संबंधी समèयाओं के 
मɮदेनज़र यू.ए.वी. फुल रɅज 
पर 800 मीटर कȧ ऊंचाई से 
भी परख और पहचान का 
काय[ कर सकता है।   

पेलोड åहȣकल 
साईज (6X3 
मीटर) 

3-4 åयिÈत  यɉ 
का समूह 

  ड-ेपेलोड 
 खोज(Detection) 2000 मीटर 1000 मीटर 
 परख और पहचान 

(Recognition & 
Identification) 

500 मीटरया 
बेहतर 

500 मीटरया 
बेहतर 

 
 
सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 

  नाईट पेलोड 
  परख और पहचान 1250 500 मीटरया 



(Recognition & 
Identification) 

मीटरया 
बेहतर 

बेहतर Ĥायोͬगक Ǿप से जांच कȧ 
जाएगी। 
खोज(Detection)- ͩकसी 
वèतु को उसकȧ पçृठभूͧ म 
(Background) के आधार पर 
खोजना। 

परख(Recognition)- उस 
वèतु कȧ ͩकèम को वगȸकृत 
करना, अथा[त वो एक पशुहै, 
मानव है, वाहन है या नाव 
है, इ×याǑद। 
पहचान(Identification)— 
उस वèतु के बारे मɅ ͪवèतार 
से दशा[ना, जैसे- Èया वो 

åयिÈत  हͬथ यार ͧलए हुए है, 
हैट पहने है, यूनीफॉम[ मɅ है/ 

उसके कपड़ɉ का रंग, 
ͩकèम/ वाहन का रंग 
इ×याǑद दशा[ना।  
परखने और पहचानने के 
दौरान य.ूए.वी. मैदानी èतर 
से ऊपर 500 मीटर तक 
उतरने मɅ स¢म होना 
चाǑहए। ͩफर भी, भौगोͧलक 
एवं भौǓतक ͪववशताओं 
जैसे- घनी वनèपǓत, ऊंच-े
नीचे इलाके या नज़र दायरे 
संबंधी समèयाओं के 
मɮदेनज़र यू.ए.वी. फुल रɅज 
पर 800 मीटर कȧ ऊंचाई से 
भी परख और पहचान का 
काय[ कर सकता है।   

16 ĒाउÖड कंĚोल 
èटेशन (जी.सी.एस. 
) 

जी.सी.एस. पोटȶबल होना चाǑहए, जो एम.आई.एल.-
एस.टȣ.डी.-810जी या उससे बेहतर हो। 

 

क रÊगड(Rugged)आईपी65 टेबलेट/लेपटॉप, Ûयुनतम 
ͫडèपले साइज 10 इंच या उससे अͬध क. 
अथवा 
सेमी-रÊगड(Semi-Rugged) आई.पी.52 
टेबलेट/लेपटॉप, Ûयुनतम ͫडèपले साइज 10 इंच 
या उससे अͬध क. 
(Ĥयोगकता[ कȧ आवæयकता के अनुसार) 

फम[ एम.आई.एल.-
एस.टȣ.डी.-810जी के संदभ[ 
मɅ सरकारȣ Ĥयोगशाला या 
एन.ए.बी.एल./आई.एल.ए.सी. 
माÛयता-ĤाÜत Ĥयोगशाला 
ɮवारा जारȣ Ĥमाण-पğ 
Ĥèतुत करेगी। सͧमǓत के 



ɮवारा ͫडèपले साइज कȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी।  

ख बैटरȣ बैकअप कम से कम 3 घंटे या बेहतर और 
एक अǓतǐरÈत बैटरȣ बैकअप Ûयूनतम 3 घंटे के 
साथ। 

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी।  

ग सामाÛय åयवसाǓयक ͪवɮयुत आपूǓत[ से चलने 
वाला उपयुÈत ͩकèम का बैटरȣ चाज[र. 

फम[ के ɮवारा ओ.ई.एम. 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

घ इसे य.ूए.वी. के सभी पहलुओं कȧ जांच मɅ स¢म 
होना चाǑहए, जैसे- उड़ान से पहले कȧ सभी जांचɅ, 
èवत: संचालन का परȣ¢ण, उड़ान भरने पर, 
वापस उतरने और पेलोड आǑद पर Ǔनयंğण आǑद।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी।  

ड.  ͫडिजटल मास èटोरेज : 1 टȣबी या 
अͬधकलेपटॉप/ टेबलेट के ͧलए  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी।  

च लेपटॉप या टेबलेट मɅ सूय[ कȧ रोशनी मɅ पठनीय 
Ûयूनतम 1400 Ǔनɪस के साथटच-èĐȧन होना 
चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी।  

छ इसमɅ डाटा कȧ ǐरकॉͫड [ ग एवं Üलेबैक कȧ सुͪवधा 
होनी चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी।  

ज उड़ान के दौरान, उड़ान योजना या वे-Üवाइंट 
बदलने कȧ ¢मता होनी चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी।  

झ डाटा लेने के ͧलए उपयुÈत ͩकèम के पोट[यूएसबी 
3.0 या बेहतर उपलÞध होने चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी।  

ञ इसमɅ 100 से अͬध क Ýलाइट Ǿट के संĒहण कȧ 
¢मता होनी चाǑहए, िजसमɅ हर Ýलाइट Ǿट मɅ 
Ûयुनतम 70 वे-Üवाइंट कॉिÛफगर करने कȧ ¢मता 
हो।   

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी।  

  ट इसके सॉÝटवेयर मɅ ͧमशन संबंधी Ǔनàनͧल ͨख त 
सूचनाएं समाǑहत होनी चाǑहए- 

i. टारगेट के कोऑͫडȶनɪेस। 
ii. ए.वी. पािजशन 

iii. जी.सी.एस. से ए.वी. कȧ दरूȣ। 
iv. हवा कȧ गǓत। 
v. ͧमशन का समय। 

vi. पेलोड का लुͩकंग एंगल 
vii. कàयǓूनकेशन ͧलकं èटेटस 

viii. जी.पी.एस. èटेटस 
ix. ए.वी.बैटरȣ का हैãथ èटेटस 
x. तापमान 

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी।  

17  क कम-से-कम ͩकसी भी एक सामाÛयतया ĤयÈुत 
नÈशा Ĥपğ/फामȶट (जीआईएफ, टȣआईएफएफ, 
डीटȣईडी और एसआरटȣएम इ×याǑद) मɅ Ǒदए गए 

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी 
और फम[ ɮवारा ओ.ई.एम. 



िजयो-ǐरफरेÛसड रॉèटर नÈशɉ स ेजुड़ने कȧ ¢मता 
होनी चाǑहए।  

Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

  ख Ǒदए गए ͫडिजटल टेǐरयन डाटा से 3डी नÈश े
Ĥदͧश [त करने कȧ ¢मता। 2 डी और 3 डी नÈशɉ 
को के ͪवकãप त×काल चुनने कȧ ¢मता।   

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी 
और फम[ ɮवारा ओ.ई.एम. 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

18 ǐरमोट वीͫडयो 
टͧम[नल 
(आर.वी.टȣ.) 

क यह Ûयुनतम 10 इंच का टेबलेट होना चाǑहए। 
इसे एम.आई.एल.-एस.टȣ.डी.-810जी मानकɉ के 
अनुǾप या उससे बेहतर और आई.पी.65 या उससे 
बेहतर, कॉàपेÈट, हãका तथा कलाई/सीने पर टागंने 
वाले होãडर के साथ होना चाǑहए। (Ĥयोगकता[ कȧ 
आवæयकताओं कȧ अपे¢ानुसार) 

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी 
और फम[ ɮवारा 
एम.आई.एल.-एस.टȣ.डी.-
810जी या बेहतर और 
आई.पी.65 या बेहतर से 
अनुकूलता के ͪवषय मɅ 
सरकारȣ Ĥयोगशाला या 
एन.ए.बी.एल./आई.एल.ए.सी. 
से अͬध कृत Ĥयोगशाला का 
Ĥमाण-पğ Ĥèतु त ͩकया 
जाएगा।  

ख य.ूए.वी. कम से कम 3 ͩक.मी. कȧ दरूȣ से 
आर.वी.टȣ. को वीͫडयो भेजने मɅ स¢म होना 
चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी। 

ग आर.वी.टȣ. को जी.सी.एस. कȧ भाǓंत वीͫडयो, नÈशा 
और ऑन èĐȧन ͫडèपले Ǒदखाने मɅ स¢म होना 
चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी। 

घ इसे एǐरयल åहȣकल से ĤाÜत ͬचğɉ/वीͫडयो को 
ǐरकॉड[ करने, Üले-बैक करने और ĥȧज करने मɅ 
स¢म होना चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी। 

  ड. आर.वी.टȣ. मɅ सूय[ कȧ रोशनी मɅ पठनीय टच 
èĐȧन ͫडèपले होना चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी। 

19 डाटा ͧलकं  क एǐरयल åहȣकल और ĒाउÖड कंĚोल èटेशन के 
बीच कम-से-कम 128 बाईɪस या बेहतरइंͩĐ Üशन 
वाले सुरͯ¢  त कàयǓूनकेशन ͧलÈंस होने चाǑहए।  

फम[ ɮवारा टेलȣमेĚȣ और 
वीͫडयो दोनɉ के संदभ[ मɅ 
ओ.ई.एम. Ĥमाण-पğ Ĥèतुत 
ͩकया जाएगा।  

ख अपͧलकं और डाउनͧलकं के ͧलए इसे एस-बɇड 
और/अथवा सी-बɇड ͩĥÈवेÛसी पर चलना चाǑहए, 
अÍछा हो ͩक यह बɇड लाईसɅस मुÈत अथा[त 2.4 
गीगाहट[ज से 5.8 गीगाहट[ज के हɉ।  

फम[ ɮवारा ओ.ई.एम. 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

20 फैलसेफ फȧचस[  
(Failsafe 
Features) 

क एǐरयल åहȣकल कȧ उड़ान के दौरान सàपक[  टूटने 
पर ͧसèटम को 10 सेकɅ ड के बाद इसके ǐरकवरȣ 
मोड को èवत: हȣ बदल लेना चाǑहए और तब 
तक यू.ए.वी. को अपने उड़ान पथ पर बने रहना 

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी। 



चाǑहए।  
ख जब बैटरȣ मंद पड़ जाए तो इसे अपने आप वापस 

उतर जाना चाǑहए।  
सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी। 

ग इस पर कई जी.पी.एस. कȧ ͪवफलता से बचने के 
ͧलए एक से अͬध क जी.पी.एस. लगे होने चाǑहए।  

फम[ ɮवारा ओ.ई.एम. 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

घ ǐरकवरȣ के वीÏयुअल ͧसÊनेचर के उɮदेæय हेतु 
इस पर एक लाईट भी लगी होनी चाǑहए, िजसका 
Ǔनयंğण ĒाउÖड कंĚोल èटेशन से होना चाǑहए।  

सͧमǓत ɮवारा इसकȧ 
Ĥायोͬगक जांच कȧ जाएगी। 

21 ͪवͪवध क य.ूए.एस. कȧ 
सव[समावेशी 
वारंटȣ(Comprehensive 
Warranty)  

3वष[  फम[ ɮवारा ओ.ई.एम. 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

  ख कुल तकनीͩक 
जीवनकाल (Total 
Technical Life-TTL) 

5वष[ या 750 
लैͫ डÊंसजो भी पहले हो 

फम[ ɮवारा ओ.ई.एम. 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

  ग ए.वी. कȧ बैटरȣ का 
जीवनकाल 

200 चािजɍग सायͩकल 
या 3 वष[, जो भी पहले 
हो।  

फम[ ɮवारा ओ.ई.एम. 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

  घ सव[समावेशी वारंटȣ के 
उपरांत उ×पाद को 
सहायता 

4 वष[ तक फम[ ɮवारा ओ.ई.एम. 
Ĥमाण-पğ Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

  ड. जीवनकाल के बीच मɅ सहायता सǑहत मरàमत 
एवं अनुर¢ण/ इस हेतु अनुर¢ण केÛġ बनाने का 
Ĥयोजन आǑद। 

फम[ के ɮवारा एक वचनबंध 
(अंडरटेͩकंग) Ĥèतुत ͩकया 
जाएगा।  

 
 


