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3डȣ लेजर èकैिनंग और इमǔेजगं िसèटम के Èयूआर/टȣडȣएस । 
 

एस/सं ǒवशेष ǒववरण परȣ¢ण िनदȶश 

1 िसèटम को 360 ǑडĒी ¢िैतज तथा 300 ǑडĒी या उससे बेहतर ऊÚवा[धर Ǻæय 

¢ेğ के साथ èवचािलत 3D èकैिनंग Ĥदान करनी होगी। 

फम[ OEM Ĥमाणपğ 

Ĥèतुत करेगी। 
 

2 उपयोगकता[ Ʈारा चयिनत ǐरज़ॉãयशून सेǑटंÊस के साथ 10 मीटर पर रɅǔजंग 

सटȣकता 3 िममी या उससे बेहतर । 

फम[ OEM Ĥमाणपğ 

Ĥèतुत करेगी। 
 

3 ǒवकãप-1:-  
 

èकैनर कȧ धुरȣ (रेǑडयल रɅज) से Ûयूनतम 0.65 मीटर या उससे कम तथा 
70 मीटर या उससे अिधक दरूȣ पर वèतुओ ंको कैÜचर करना चाǑहए। 
  

(बी) िसèटम को 5X एÈसपोजर तक एचडȣआर इमेज ǒवकãप के साथ 

165 मेगा ǒपÈसल या बहेतर पनैोरिमक इमेज फुल डोम कैÜचर का 

समथ[न करना चाǑहए। 
 

(ग) डाटा अिधĒहण दर Ûयूनतम 5,00,000 पॉइंट Ĥित सेकंड या उससे 

अिधक होनी चाǑहए। 

 

ǒवकãप-2 :-  
 

मीटर या उससे कम रɅज पर तथा èकैनर कȧ धुरȣ से 100 मीटर से 200 

मीटर कȧ रɅज के बीच वèतओु ंको कैÜचर करना चाǑहए (रेǑडयल रɅज)। 
 

(बी) िसèटम को 5X एÈसपोजर तक एचडȣआर इमेज ǒवकãप के साथ 

165 मेगा ǒपÈसल या बहेतर पनैोरिमक इमेज फुल डोम कैÜचर का 
समथ[न करना चाǑहए। 
(ग) डाटा अिधĒहण दर Ûयूनतम 5,00,000 पॉइंट Ĥित सेकंड या उससे 
अिधक होनी चाǑहए। 
   

ǒवकãप-3 :- 

 

èकैनर कȧ धुरȣ (रेǑडयल रɅज) से 0.65 मीटर से 300 मीटर या उससे 

बेहतर कȧ Ûयूनतम रɅज पर वèतुओ ंको कैÜचर करना चाǑहए । 

(बी) िसèटम को 5X एÈसपोजर तक एचडȣआर इमेज ǒवकãप के साथ 

165 मेगा ǒपÈसल या बहेतर पनैोरिमक इमेज फुल डोम कैÜचर का 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 
  
 

(बी) और (सी) के िलए, फम[ 
ओईएम Ĥमाणपğ Ĥèतुत 

करेगी। 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



समथ[न करना चाǑहए। 

(ग) डाटा अिधĒहण दर Ûयूनतम 10,00,000 पॉइंट Ĥित सेकंड या 300 

मीटर पर बेहतर होनी चाǑहए ( उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के अनुसार)। 

4 बेहतर पǐरणामɉ के िलए िसèटम को वेवफॉम[ Ǒडǔजटाइजेशन टेÈनोलॉजी का 
उपयोग करना चाǑहए और èकैनर मɅ सभी रॉ èकैन को एǔÛĐÜटेड सुर¢ा 
(Ǒडǔजटल हैिशगं) Ĥदान करना चाǑहए। 

फम[ OEM Ĥमाणपğ 

Ĥèतुत करेगी। 

5 धूल और पानी से सुर¢ा के िलए िसèटम को कम से कम IP54 रेǑटंग 
का समथ[न करना चाǑहए। 
 

फम[ को Ǒकसी सरकारȣ 
लैब, एनएबीएल या 
आईएलएसी माÛयता ĤाƯ 

Ĥयोगशाला का Ĥमाण पğ 

Ĥèतुत करना होगा। 
 

6 िसèटम को ऑनसाइट पंजीकरण, छǒव और पॉइंट Èलाउड डेटा का 
वाèतǒवक समय Ǻæय और नेǒवगेशन Ĥदान करना होगा। 
 

BOO åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा 

7 िसèटम को पोटȶबल एकल बैटरȣ पर संचािलत होना चाǑहए, ǔजसमɅ Ĥित 
बटैरȣ Ûयूनतम 4 घंटे या उससे अिधक का सचंालन हो तथा उपयुƠ 
बटैरȣ चाज[र के साथ अितǐरƠ बटैरȣ भी उपलÞध हो। 
 

BOO åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा 

8 िसèटम मɅ Ĥ×येक ǔèथित के िलए लगभग 5 िमनट का èकैन समय 
होता है, ǔजसमɅ 5X एÈसपोजर तक के िलए HDR इमेज ǒवकãप के साथ 
165 मेगा ǒपÈसल या उससे बहेतर पैनोरिमक छǒव पणू[ डोम कैÜचर 
शािमल होना चाǑहए। 

BOO åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा 

9 िसèटम को साव[भौिमक बाƻ मेमोरȣ जैसे मानक SDXC काड[, मानक 
3.0 पेनĜाइव का माइĐोएसडȣ काड[ या बेहतर का समथ[न करना चाǑहए। 

फम[ OEM Ĥमाणपğ 

Ĥèतुत करेगी 
10 िसèटम को डेटा हेरफेर, ǒवज़ुअलाइज़ेशन/åयूइंग और मॉडिलगं ¢मताएं 

Ĥदान करनी चाǑहए जसैे Ǒक 2D/3D Ĝाइंग का िनमा[ण और CAD 

ऑÞजेÈÒस का िनमा[ण और VR हेडसेट VR åय/ू3D गॉगल का उपयोग 
करके VR åयूइंग ¢मताएं। 

BOO åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा 
 

11 िसèटम को डेटा पजंीकरण, संगणना, सुर¢ा योजना, ǒवƲेषण और 
मॉडिलंग, वेब Ĥकाशन, एनीमेशन और 3D मॉडिलगं और VR देखने का 
समथ[न करना चाǑहए 

BOO åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा 

12 िसèटम को ऑनलाइन सहयोग के िलए वेब-आधाǐरत ĤाǾप मɅ पॉइंट 
Èलाउड के Ĥकाशन कȧ अनुमित देनी चाǑहए, वेब Ħाउज़र के अंदर 
हाइपरिलकं, माप और माक[ अप का समथ[न करना चाǑहए। िसèटम का 
उपयोग और इंèटॉल करना आसान होना चाǑहए और सव[र इंèटॉलेशन 
कȧ आवæयकता नहȣं होनी चाǑहए। 

BOO åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा 
 



13 िसèटम मɅ उÍच गित पॉइंट Èलाउड रɅडǐरंग के िलए Ĥशासिनक 
ǒवशेषािधकारɉ के साथ कɅ ġȣकृत भडंारण होना चाǑहए जो उपयोगकता[ को 
Ǒकसी ǒवशेष पǐरयोजना तक पहंुच Ĥदान करने कȧ अनुमित देता है। 

BOO åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा 
 

14 िसèटम पोटȶबल होना चाǑहए तथा इस े लगाना आसान होना चाǑहए, 

अिधमानतः बटैरȣ सǑहत इसका वजन 6 ǑकĒा ± 10% से अिधक नहȣं होना 
चाǑहए। 
 

BOO åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा 

15 कैÜचर उपकरण को वाई-फाई के माÚयम से दरूèथ संचालन का समथ[न करना 
चाǑहए या लैपटॉप/टैबलेट/मोबाइल और उपकरण के बीच बेहतर वायरलेस 

कनेǔÈटǒवटȣ का समथ[न करना चाǑहए। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 

16 èकैनर को हãके वजन वाल े काब[न फाइबर Ěाइपॉड के साथ आपूित[ Ǒकया 
जाएगा, जो 18 ǑकलोĒाम पेलोड भार संभालने मɅ स¢म होगा। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 
 

17 उपकरण का पǐरवहन बॉÈस (सभी सहायक उपकरणɉ सǑहत) IP 65 या उससे 
बेहतर जलरोधी होना चाǑहए। 

फम[ को Ǒकसी सरकारȣ 
लैब, एनएबीएल या 
आईएलएसी माÛयता ĤाƯ 

Ĥयोगशाला का Ĥमाण पğ 

Ĥèतुत करना होगा। 
18 सॉÝटवेयर िसèटम को पॉइंट Èलाउड डेटाबेस के असीिमत आकार को संभालने 

मɅ स¢म होना चाǑहए। 
BOO åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा 
 

19 पॉइंट Èलाउड डेटा के एकल भंडारण और Ĥसार कȧ अनुमित देने के िलए 

सॉÝटवेयर िसèटम Èलाइंट सव[र आधाǐरत होना चाǑहए। 
BOO åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा 
20 िसèटम को पǐरçकृत Đैश एवं घटना पƱात पनुिन[मा[ण उपकरण उपलÞध 

कराने हɉगे। 
फम[ OEM Ĥमाणपğ 

Ĥèतुत करेगी। 
21 िसèटम को कम से कम तीन पजंीकरण ǒविधयां और एãगोǐरदम Ĥदान करने 

हɉगे ǔजÛहɅ èवतंğ Ǿप से या संयोजन मɅ उपयोग Ǒकया जा सके, अथा[त:् - 

(क)Èलाउड-टू-Èलाउड िमलान। 
(बी) £ात लêय 

(सी) èवचािलत Ǻæय पजंीकरण उपकरण. 

 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जांच करेगा और फम[ 
ओईएम Ĥमाण पğ भी 
Ĥèतुत करेगी। 

22 साêय कȧ अखडंता के िलए िसèटम को ऑǑडट लॉग उपलÞध कराना होगा। BOO åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा 
23 िसèटम को Ĥमुख पॉइंट Èलाउड हɇडिलंग और Ĥकाशन सॉÝटवेयर के साथ 

संगत होना चाǑहए और दो-तरफ़ा संचार करने मɅ स¢म होना चाǑहए। 
 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 

24 िसèटम को फोटो-यथाथ[वादȣ Ĥèतुित के िलए आंतǐरक छǒवयɉ को èवचािलत 

Ǿप से पजंीकृत करने और èकैन Ǒकए गए डेटा पर बाƻ छǒवयɉ को आरोǒपत 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 



करने कȧ ¢मता Ĥदान करनी चाǑहए। 
25 बलेुट ĚैजेÈटरȣ, कैमरा Üलानर, सुर¢ा ǐरंग, सुर¢ा हेलो, पनुिन[मा[ण के िलए 

एनीमेशन, माप और ǒवƲेषण के िलए छǒवयɉ पर पॉइंट Èलाउड ओवरले, åयू 
पॉइंट ǒवƲेषण, तैयार आरेख बनाने के िलए ǒवज़ाड[, èकेिचंग मोड जसेै 

ǒविभÛन Ǻæय जांच उपकरण Ĥदान करɅ। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 

26 3D मॉडल और èकैन Ǒकए गए डेटा से 2D रेखािचğ िनकालने मɅ सहायता 
करनी चाǑहए। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 
27 अथा[त XYZ, E57, LAS, LAZ, LS, PTS, PTX, DXF, FBX, OBJ, 

ASC, FWS, ISPROJ, TXT, DXF और DWG ĤाǾप का Ĥ×य¢ आयात 

होना चाǑहए । 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जांच करेगा और फम[ 
ओईएम Ĥमाण पğ भी 
Ĥèतुत करेगी। 

28 Ĥ×येक ĤाǾप (2D/3D) का Ĥ×य¢ िनया[त होना चाǑहए अथा[त ASC, LAS, 

OBJ Ĥ×येक ĤाǾप अथा[त XYZ' IGES, LAS, LAZ, POD, BSF, DXF, 

RCP, PTS, E57, DXF, DWG, PLY और XML ĤाǾप का िनया[त होना 
चाǑहए। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जांच करेगा और फम[ 
ओईएम Ĥमाण पğ भी 
Ĥèतुत करेगी। 

29 ǒबंद ुघन×व को कम करने के िलए 3D सीमा बॉÈस Ĥदान करना होगा। बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 
30 èवचािलत मैनुअल ǒबंद ुघन×व िनयंğण Ĥदान करना होगा। बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 
31 Èलाउड से Èलाउड पजंीकरण ¢मताएं Ĥदान करनी हɉगी। बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 
32 तेजी से Ǻæय के िलए èकैन Ǒकए गए डेटा और 3 डȣ मॉडल के ǒविभÛन èतरɉ 

को Ĥदिश[त करने, ǒवèतार Ĥबंधन के गितशील èतर का समथ[न करना 
चाǑहए। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 

33 èकैन Ǒकए गए डेटा, 3D मॉडल; ढलान कȧ दरूȣ; आयतन और सतह ¢ेğɉ पर 
माप लɅ 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 
34 मोबाइल/टैबलेट पर ऑनलाइन और ऑफलाइन दोनɉ मोड मɅ ǒवज़ुअलाइज़ेशन 

का समथ[न करना चाǑहए। 
बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 
35 èकैन अिभǒवÛयास Ĥदान करने के िलए आंतǐरक ऊंचाई सɅसर, जीपीएस, 

Êलोनास के साथ इनǒबãट कंपास होना चाǑहए और औƭोिगक जीआईएस 

Üलेटफामɟ के साथ एकȧकरण का समथ[न करना चाǑहए। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जांच करेगा और फम[ 
ओईएम Ĥमाण पğ भी 
Ĥèतुत करेगी। 

36 èकेच अप Ĥो, ऑटोकैड, ऑटोडेèक, माया, 3डȣएस मÈैस, ÞलɅडर, मोडो , आǑक[  
सीएडȣ सॉिलडवÈस[ , ǒĦÈससीएडȣ , वी-रे आǑद जैसे 3डȣ मॉडिलंग सॉÝटवेयर 

के साथ एकȧकरण का समथ[न करना चाǑहए। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जांच करेगा और फम[ 
ओईएम Ĥमाण पğ भी 
Ĥèतुत करेगी। 



37 सव[र के साथ या उसके ǒबना ǒवज़अुलाइज़ेशन का समथ[न करना चाǑहए. बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जांच करेगा और फम[ 
ओईएम Ĥमाण पğ भी 
Ĥèतुत करेगी। 

38 उपकरणɉ के िलए पǐरचालन तापमान 

-20 o C से + 55 o C 

फम[ को Ǒकसी सरकारȣ लैब 

या एनएबीएल या 
आईएलएसी माÛयता ĤाƯ 

Ĥयोगशाला का Ĥमाण पğ 

Ĥèतुत करना होगा। 
39 Ǒकसी भी सॉÝटवेयर इंèटॉलेशन के ǒबना लैपटॉप के Ǒकसी भी सामाÛय 

कॉǔÛफ़गरेशन पर ऑनलाइन और ऑफलाइन Ǒकसी भी दरूèथ èथान पर 

समी¢ा के िलए कैÜचर / Ĥोसेस Ǒकए गए डेटा का वेब शेयर बनाने मɅ स¢म 

होना चाǑहए। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 

40 लेजर Èलास-1 को IEC 60825-1:2014 का अनुपालन करना होगा 
 
 

फम[ को Ǒकसी सरकारȣ लैब 

या एनएबीएल या 
आईएलएसी माÛयता ĤाƯ 

Ĥयोगशाला का Ĥमाण पğ 

Ĥèतुत करना होगा। 
 

41 èकैिनंग के िलए ĤयुƠ लेजर मानव के िलए सुरǔ¢त होना चाǑहए। फम[ को Ǒकसी सरकारȣ लबै 

या एनएबीएल या 
आईएलएसी माÛयता ĤाƯ 

Ĥयोगशाला का Ĥमाण पğ 

Ĥèतुत करना होगा। 
42 पॉइंट Èलाउड Ĥोसेिसंग सॉÝटवेयर को मानक पॉइंट Èलाउड डेटा आउटपटु के 

सभी ĤाǾपɉ जैसे E57, PTS और XyZ का समथ[न करना चाǑहए । 
बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 
43 एÜलीकेशन को èवचािलत Ǿप से एकािधक कैÜचर/èकैन/छǒवयɉ के पजंीकरण 

का समथ[न करना चाǑहए 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 
44 उपकरण कȧ सेवा/सहायता अǔखल भारतीय आधार पर Ĥदान कȧ जानी चाǑहए। फम[ OEM Ĥमाणपğ 

Ĥèतुत करेगी। 
45 Ĥिश¢ण: बोलीदाता को आतंकवाद ǒवरोधी, डÞãयूआईपी सुर¢ा योजना, 

इनडोर और आउटडोर अपराध èथल èकैिनंग के िलए ऑनसाइट Ĥिश¢ण 

Ĥदान करने कȧ åयवèथा करनी होगी और इसके िलए अिनवाय[ Ǿप से एक 

काय[शाला आयोǔजत करनी होगी। 
(उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के अनुसार) 
फम[ पǐरचालन और तकनीकȧ मैनअुल उपलÞध कराएगी। 

फम[ अंडरटेǑकंग Ĥमाण पğ 

Ĥèतुत करेगी। 



 

46 OEM का भारत मɅ अिनवाय[तः एक èथानीय काया[लय होना चाǑहए। फम[ OEM Ĥमाणपğ 

Ĥèतुत करेगी। 
47 वारंटȣ- 03 वष[ या अिधक। फम[ OEM Ĥमाणपğ 

Ĥèतुत करेगी। 
48 ǒबĐȧ के बाद समथ[न - वारंटȣ के बाद Ûयूनतम 05 वष[। फम[ OEM Ĥमाणपğ 

Ĥèतुत करेगी। 
49 डेटा Ĥोसेिसंग के िलए लैपटॉप/पोटȶबल कंÜयǑूटंग Ǒडवाइस मɅ िनàनिलǔखत 

ǒवशेषताए ंहोनी चाǑहए:- 

(ए)  एसएसडȣ – 2टȣबी या बेहतर 
(बी)  Ĥोसेसर - i9 10 कोर या उससे बेहतर। 
(सी)  रैम – 64 जीबी या बेहतर 
(डȣ)  ओएस – ǒवंडोज 11 या नवीनतम सèंकरण 

(ई)  ĒाǑफक काड[ - इनǒबãट एनवीǑडया का आरटȣएÈस 4090 या बेहतर 
(च)  एमएस ऑǑफस – ऑǑफस का नवीनतम सèंकरण 

(छ) एनएएस - 200 टȣबी अितरेक और सुर¢ा सुǒवधा और डेटा Ĥबंधन सǒुवधा 
के साथ। 
(ज)  कंÜयǑूटंग Ǒडवाइस 3डȣ लेजर èकैिनंग Ǒडवाइस के अनकूुल होनी 
चाǑहए।  
 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 

50 Ĥणाली को िनधा[ǐरत समय के भीतर भवन कȧ एक मनोरम छǒव बनाने के 

िलए सभी छǒवयɉ को जोड़ने मɅ स¢म होना चाǑहए। 
बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 
51 डेटा सĒंहण : इनǒबãट èटोरेज Ûयूनतम 256 जीबी और 1 टȣबी तक ǒवèतार 

योÊय। 
बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से 

जाँच करेगा। 


