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माइक्रो यूएवी के ड्राफ्ट क्यआूर/टीडी 

एस.एन. परैामीटर ववशेष वववरण परीक्षण ननरे्दश 

1 माइक्रो यएूवी प्रणाली में ननम्ननलखित उप-प्रणानलयााँ शानमल होनी चाहहए: - 

1.1 बटैरी पकै के साथ यएूवी बडड बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 
1.2 डेटा नलिंक उपकरण के साथ ग्राउिं ड किं ट्रोल स्टेशन बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 
1.3 

 
एक पेलोड असेंबली में शानमल हैं 

(a) हर्दन और रात कैमरा पेलोड (प्रत्येक के नलए 01) या 
(b) एक पेलोड में एकीकृत हर्दन और रात कैमरा -01 

(उपयोगकताड की आवश्यकता के अनुसार) - र्दोनों 
का मूलयािंकन क्यूआर के आधार पर हकया जा 
सकता है)। 
 

बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

1.4 पावर सप्लाई नसस्टम के साथ यनूनवसडल बटैरी चाजडर बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 
2 माइक्रो यएूवी ववशेषताएाँ: - 
2.1 भनूमका हर्दन और रात के र्दौरान ननगरानी, टोही 

और पता लगाना। 
बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

2.2 लॉन्च और ररकवरी 
मोड (मीटर में) 

i ) 5 मीटर x 5 मीटर या उससे कम 

के्षत्र से वहटडकल टेक ऑफ और लैंहडिंग 

(VTOL)। 

बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

2.3 कणड हस्ताक्षर (डीबी में) ≤ 40dBs फमड को सरकारी लबै या डीआरडीओ या 
एनएबीएल या आईएलएसी से मान्यता प्राप्त 

प्रयोगशाला का प्रमाण पत्र प्रस्ततु करना होगा। 
2.4 पेलोड ले जाने की 

क्षमता 
हर्दन के नलए इलेक्ट्रो ऑखप्टक (ईओ) 

और रात के नलए थमडल इमेजर (टीआई) 

को एक साथ ले जाने की क्षमता होनी 
चाहहए। 
या 
एकीकृत हर्दन और रात पेलोड. 

(उपयोगकताड की आवश्यकता के 

अनसुार) 

बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

2.5 उडान मोड क) पणूडतः स्वायत्त वहटडकल टेक ऑफ बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 
बी) पणूडतः स्वायत्त वहटडकल लैंहडिंग बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 
c)ननधाडररत वेपॉइिंट पर होवर करें 
d) स्वायत्त वेपॉइिंट नेववगेशन (उडान के 

र्दौरान पवूड-ननधाडररत और साथ ही 
गनतशील रूप से समायोज्य वेपॉइिंट) 

ई) वीहडयो-आधाररत उपयोगकताड 
नेववगेशन के नलए ररमोट पायलटेड 

मोड। 



 

च) खस्थर एविं गनतशील लक्ष्यों की दृवि 

आधाररत स्वायत्त लक्ष्य टै्रहकिं ग। 
जी.सी.एस . से लेकर ररकवरी तक 

वास्तववक समय में ननयिंत्रण योग्य 

होना चाहहए। 
h) पणूडतः स्वायत्त एविं खस्थर 

  



 

 

एस.एन. परैामीटर ववशेष वववरण परीक्षण ननरे्दश 

2.6 धीरज (नमनटों में) एम.एस.एल. पर सभी पेलोड के साथ 

40 नमनट या उससे अनधक । प्रत्येक 

1000 एम. के नलए धीरज में 10% की 
कमी। 

बोडड व्यावहाररक रूप से अनधकतम पेलोड के 

साथ समदु्र तल से 1000 मीटर की ऊिं चाई तक 

प्रके्षपण की जािंच करेगा 

2.7 अनधकतम पररचालन 

ऊिं चाई (मीटर में) 
1000 मीटर एजीएल (भनूम स्तर से 

ऊपर) या अनधक। 
बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

2.8 प्रके्षपण ऊिं चाई (मीटर 
में) 

3000 मीटर AMSL (औसत समदु्र 

तल से ऊपर) या अनधक 

बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

2.9 पररचालन सीमा 
(हकमी में) 

न्यनूतम 5 हकमी दृवि रेिा बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

2.10 कू्रज़ गनत (हकमी/घिंटा 
में) 

30 हकमी/घिंटा या उससे अनधक बोडड व्यावहाररक रूप से जािंच करेगा और फमड 
OEM प्रमाणपत्र प्रस्ततु करेगी। 

2.11 पररचालन पवन 

खस्थनतयााँ ( 

हकमी/घिंटा में ) 

क) उडान: 25 हकमी/घिंटा या अनधक 

ि) लैंहडिंग: 25 हकमी/घिंटा या अनधक 

ग) सिंचालन: 25 हकमी/घिंटा या उससे 

अनधक 

बोडड व्यावहाररक रूप से जािंच करेगा या फमड 
OEM प्रमाणपत्र भी प्रस्ततु करेगी। 

2.12 फेलसेफ सवुवधाएाँ क) सिंचार ववफलता पर स्वतः घर 
वापसी 

 

बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 
ि) कम बटैरी पर स्वचानलत रूप से घर 
वापसी/लैंड 

ग) ( i ) जीपीएस ववफलता अनतरेक के 

नलए एकानधक जीएनएसएस ऑन-बोडड। 
(ii) (नाववक सहहत) 

उपयोगकताड की आवश्यकता के 
अनसुार. 

फमड OEM प्रमाणपत्र प्रस्तुत करेगी 

2.13 प्रणोर्दन प्रणाली ररचाजेबल बटैरी के साथ ववद्यतु बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

3. पेलोड ववशेषताएाँ:- 
3.1 आवश्यक पेलोड a) इलेक्ट्रो ऑखप्टक (ईओ) पेलोड 

ि) रावत्र के नलए थमडल इमेजर (टीआई) 

या 
ग) एकीकृत हर्दन और रात पेलोड। 
(उपयोगकताड की आवश्यकता के 

अनसुार) 

आवश्यक पेलोड हफट करने के बार्द व्यावहाररक 

रूप से जािंच करेगा और यह सनुनखित करेगा 
हक यएूवी सिंतोषजनक ढिंग से काम कर रहा है। 

3.2 पेलोड और वीहडयो 
खस्थरीकरण 

क) सभी पेलोड को ऑन-बोडड खजम्बल 

खस्थर हकया जाना चाहहए। 
बोडड व्यावहाररक रूप से सभी मापर्दिंडों की 
जािंच करेगा। 

ि) वीहडयो आउटपटु सभी ज़ूम स्तरों 



 

पर हडखजटल रूप से खस्थर होना चाहहए। 
ग) वीहडयो की गणुवत्ता यएूवी किं पन से 

प्रभाववत नहीिं होनी चाहहए। 
3.3 इलेक्ट्रो ऑखप्टक 

(ईओ) डेलाइट पेलोड 

क) उडान के र्दौरान 360° पनै और 
90° झुकाव ननयिंत्रण वाला कैमरा। 

बोडड व्यावहाररक रूप स े जािंच करेगा और 
सनुनखित करेगा हक हर्दन का पेलोड उनके 
मापर्दिंडों के अनसुार काम कर रहा है और 
फमड ररज़ॉलयशून और FOV के नलए OEM 

प्रमाणपत्र भी प्रस्ततु करेगी 

बी) ररज़ॉलयशून: 1980 x 1280 

वपक्सेल या बेहतर 
c) ऑखप्टकल ज़ूम: 10X न्यनूतम-

FOV≤5°, अनधकतम-FOV ≥45° 

(वाइड फीलड) के साथ। हडखजटल ज़ूम: 

4X 

  



 

 

एस.एन. परैामीटर ववशेष वववरण परीक्षण ननरे्दश 

3.4 थमडल इमेजर (टीआई) 

नाइट पेलोड 
 

a) उडान के र्दौरान 360° पनै और 
90° झुकाव ननयिंत्रण वाला थमडल 

कैमरा। 

बोडड व्यावहाररक रूप स े जािंच करेगा और 
सनुनखित करेगा हक रावत्र पेलोड उनके 
मापर्दिंडों के अनसुार काम कर रहा है और 
फमड ररज़ॉलयशून और FOV के नलए OEM 

प्रमाणपत्र भी प्रस्ततु करेगी 
बी) ररज़ॉलयशून: 640 x 480 वपक्सल 

या बेहतर 
c) सफेर्द/काला हॉट मोड 

d) हडखजटल ज़ूम: 4X या अनधक 

3.5 लक्ष्य का पता लगाना, 
पहचान, पहचान 

हर्दन का पेलोड बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा, हकसी 
वस्त ुको पषृ्ठभनूम से अलग करने की पहचान 

करने की क्षमता। वस्त ु के वगड (पश,ु मानव, 

वाहन, नाव आहर्द) को वगीकृत करने की 
पहचान करने की क्षमता। पहचान - वस्त ुका 
ववस्तार से वणडन करने की क्षमता (हनथयार 
वाला आर्दमी, टोपी, वर्दी/कपडों का रिंग, वाहन 

के प्रकार/रिंग) 

वाहन का आकार (4.5 

x 1.5M) 

3-4 लोगों का 
समहू 

िोज 1500 मीटर 1200एम  

मान्यता 1000एम  800 मीटर 

पहचान 700एम  300 

रावत्र पेलोड  

पता लगाना और 
पहचानना 

500एम  250एम  

3.6 रावत्र ररकवरी बीकन नाइट पेलोड के साथ सिंचालन करत े

समय खस्वच करने योग्य (जीसीएस से) 

एलईडी लाइट 

बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

4. ग्राउिं ड किं ट्रोल स्टेशन की ववशेषताएिं:- 
4.1 (ए) अधड-रगेडाइज्ड न्यनूतम 7-इिंच टेबल 

या 
(बी) (उपयोगकताड की आवश्यकता के अनसुार) 

फमड को सरकारी प्रयोगशाला या एनएबीएल 

मान्यता प्राप्त या आईएलएसी मान्यता प्राप्त 

प्रयोगशाला का प्रमाण पत्र प्रस्ततु करना होगा। 

4.2 ववकलप (a) के नलए किं प्यहूटिंग हाडडवेयर 
 CPU प्रोसेसर की न्यूनतम आववृत्त 2.9 

गीगाहर्टजड या समतलुय/बेहतर 
बोडड व्यावहाररक रूप से एक-एक करके सभी 
मापर्दिंडों की जािंच करेगा और आपनूतडकताड इस 

सिंबिंध में OEM प्रमाणपत्र भी प्रर्दान करेगा। भिंडारण न्यनूतम 256 जीबी 
यार्द 4GB या अनधक 

प्रर्दशडन न्यनूतम 10 इिंच – 1024 x 768 

XGA सयूड प्रकाश में पठनीय स्क्रीन, 

चमक-रोधी । 
4.3 बटैरी सिंचालन अनधकतम उपयोग पर न्यनूतम र्दो 

घिंटे। 
बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

4.4 जी.सी.एस. का बटैरी 
चाखजिंग समय 

1 घिंटे से कम होना चाहहए बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

4.5 डेटा पोटेवबनलटी बाह्य हितीयक भिंडारण उपकरणों में डेटा बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 



 

स्थानािंतरण के नलए पोटड 
4.6 इिंटरफेस एचडीएमआई, यएूसबी, माइक्रो 

यएूसबी, टाइप सी, 10/100/1000 

ईथरनेट। 

बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 
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4.7 क्षमता क) यएूवी को ननयिंत्रण आरे्दश प्रेवषत 

करना। 
ि) यएूवी उडान और प्रणोर्दन परैामीटर 
प्राप्त करें। 
ग) यएूवी से वास्तववक समय में हर्दन 

और रात का वीहडयो प्राप्त करना, प्रर्दनशडत 

करना और ररकॉडड करना। यएूवी से डेटा 
घ) चलत ेसमय यएूवी को ननयिंवत्रत करने 

की क्षमता। 

बोडड उखललखित मापर्दिंडों के अनसुार 
व्यावहाररक रूप से प्रणाली की जािंच करेगा। 

4.8 जीसीएस 

एप्लीकेशन 

सॉफ्टवेयर 

यएूवी स्थान, यएूवी प्रके्षप पथ, कैमरा 
दृश्य बहुभजु, मागड वबिंर्द ु और उडान 

योजना के साथ भौगोनलक माननचत्र । 

बोडड व्यावहाररक रूप से इसकी जािंच करेगा 
और यह सनुनखित करेगा हक सभी अनपु्रयोग 

ठीक से काम कर रहे हैं। 
ि) यएूवी से वास्तववक समय का वीहडयो 
खजसमें महत्वपणूड परैामीटर ऑन-स्क्रीन 

प्रर्दनशडत होंग ेजैस:े - 

i. लक्ष्य का ननरे्दशािंक 

ii. लक्ष्य की ज़मीनी ऊिं चाई 

iii. यएूवी खस्थनत 

iv. ज़मीनी स्तर से ऊपर यएूवी 
की ऊिं चाई 

v. जी.सी.एस . से य.ूए .वी. की र्दरूी 
vi. जी.सी.एस . से य.ूए .वी. की 

हर्दशा (अजीमथु) 

vii. यएूवी की ज़मीनी गनत 

viii. यएूवी हेहडिंग/ ट्रू नॉथड इिंहडकेशन 

ix. नमशन का समय 

ग) उडान के र्दौरान हर समय भौगोनलक 

माननचत्र और वास्तववक समय वीहडयो 
प्रर्दनशडत हकया जाना चाहहए। 

बोडड व्यावहाररक रूप से इसकी जािंच करेगा 
और यह सनुनखित करेगा हक सभी अनपु्रयोग 

ठीक से काम कर रहे हैं। 



 

घ) भौगोनलक माननचत्र और वास्तववक 

समय वीहडयो दृश्य आकार बर्दलने योग्य 
और/या खस्वच करने योग्य होने चाहहए, 

खजससे उपयोगकताड को एक ही 
खक्लक/बटन इनपटु के माध्यम से बडे 

माननचत्र/छोटे वीहडयो और छोटे 

माननचत्र/बडे वीहडयो दृश्यों के बीच खस्वच 

करने की सवुवधा नमल सके। 
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4.9 माननचत्र प्रारूप क) कम से कम एक सामान्यतः प्रयकु्त 

हडखजटल माननचत्र प्रारूप (जीआईएफ, 

टीआईएफएफ, डीटीईडी और 
एसआरटीएम आहर्द) में उपलब्ध कराए 

गए भ-ूसिंर्दनभडत रेिापुिंज माननचत्रों को 
एकीकृत करने की क्षमता होनी चाहहए। 
या 
उपयोगकताड की आवश्यकता के 
अनसुार . 

बोडड उखललखित मापर्दिंडों के अनसुार व्यावहाररक 

रूप से प्रणाली की क्षमता की जािंच करेगा। 

b) गगूल मपै्स के साथ काम 
करने में सक्षम होना चाहहए, तथा 
एप्लीकेशन में स्थान जीपीएस ननरे्दशािंक 

ननहर्दडि करने के बार्द स्वचानलत रूप से 

माननचत्र डाउनलोड करने की क्षमता 
होनी चाहहए। 

4.10 पेलोड ननयिंत्रण क) पेलोड का चयन और चाल/ूबिंर्द करना बोडड उखललखित मापर्दिंडों के अनसुार व्यावहाररक 

रूप से प्रणाली की क्षमता की जािंच करेगा बी) पनै/हटलट/ज़ूम ननयिंत्रण 

c) वबिंर्द ुपेलोड से जमीन समन्वय कायड 
d) ररकॉहडिंग चाल/ूबिंर्द 

ई) नाइट ररकवरी बीकन को चाल/ूबिंर्द 

करें 
4.11 बटन आधाररत 

/ यएूसबी 
जॉयखस्टक 

ननयिंत्रण 

i . पणूड कैमरा ननयिंत्रण 

पनै/हटलट 

ज़ूम इन/आउट 

ब्लकै/व्हाइट हॉट 

ii. आरपीवी मोड 

iii. ऊिं चाई ननयिंत्रण 

बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा। 

4.12 वीहडयो आहर्द ) में ररकॉडड हकया जाना चाहहए। बोडड उखललखित मापर्दिंडों के अनुसार 
व्यावहाररक रूप से प्रणाली की क्षमता की 
जािंच करेगा 

ि) परूी उडान का वीहडयो ररकॉडड हकया 
जाना चाहहए 

ग) उडान के र्दौरान हकसी भी समय छवव 

स्नपैशॉट लेने की क्षमता होनी चाहहए 

घ) ऐसा सॉफ्टवेयर उपलब्ध कराया जाना 
चाहहए जो उडान के बार्द ररकॉडड हकए गए 

वीहडयो से इमेजरी ननकालने में सवुवधा 
प्रर्दान करेगा। 
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4.13 उडान-पवूड जााँच यएूवी प्रणाली का स्व-परीक्षण, आउटपटु: 

गो/नो गो 
बोडड उखललखित मापर्दिंडों के अनुसार 
व्यावहाररक रूप से प्रणाली की क्षमता की 
जािंच करेगा 

5. सिंचार नलिंक:- 

5.1 सिंचार नलिंक 

उपकरण क्षमता 
i ) जी.सी.एस. से य.ूए.वी. तक ननयिंत्रण 

आरे्दश प्रेवषत करना 
बोडड उखललखित मापर्दिंडों के अनसुार व्यावहाररक 

रूप से प्रणाली की क्षमता की जािंच करेगा 
ii) यएूवी और पेलोड के परैामीटर को 
जीसीएस तक प्रेवषत करना 
iii) यएूवी से जीसीएस तक हर्दन और रात 

का वीहडयो प्रसाररत करना 
5.2 आिंकडा कडी एस/सी बैंड (2 गीगाहर्टजड से 6 

गीगाहर्टजड) न्यनूतम 128-वबट एईसी 
एखन्क्रप्शन के साथ 

6. सामान्य नसस्टम आवश्यकताएाँ: - 

6.1 वजन (हकलोग्राम 

में) 

ड्रोन ननयम 2021 के अनसुार, बटैरी पकै 

और एक पेलोड सहहत सिंपणूड माइक्रो 

यएूवी पक्षी का वजन ≤ 2 हकलोग्राम होना 

चाहहए। 

बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा। 

6.2 सिंयोजन/ववयोज

न समय (नमनटों 

में) 

प्रत्येक 10 नमनट से भी कम। बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा। 

6.3 माइक्रो यएूवी का 

जीवन काल 

(लैंहडिंग में) 

माइक्रो यएूवी का कुल तकनीकी जीवन 

1000 लैंहडिंग से कम नहीिं होना चाहहए। 

फमड OEM प्रमाणपत्र का उत्पार्दन करेगी। 

6.4 यएूवी की प्रवेश 

सरुक्षा 

आईपी 53 या बेहतर या उपयोगकताड की 

आवश्यकता के अनसुार। 

फमड को सरकारी लबै या एनएबीएल या 

आईएलएसी से मान्यता प्राप्त प्रयोगशाला का 

प्रमाण पत्र प्रस्ततु करना होगा। 



 

6.4 

 

सिंचालन और 

भिंडारण के नलए 

पयाडवरणीय 

खस्थनतयााँ 

यएूवी और सिंबिंनधत प्रणानलयों को 

ननम्ननलखित पयाडवरण खस्थनतयों के नलए 

सिंचालन और भिंडारण हेत ुप्रमाखणत हकया 

जाना चाहहए। 

i ) नम गमी: 40 °C±2 पर RH 90% 

से कम नहीिं 

फमड को सरकारी लबै या एनएबीएल या 

आईएलएसी मान्यता प्राप्त प्रयोगशाला का 

प्रमाण पत्र प्रस्ततु करना होगा। 

ii) ऑपरेहटिंग तापमान और भिंडारण 

तापमान: -10 ° C से +50 ° C ± 

10% सहनशीलता 
iii) धलू, बूिंर्दाबािंर्दी और आद्रड 
पररखस्थनतयों को झेलने की क्षमता 
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6.5 पोटेवबनलटी 
और सिंचालन 

माइक्रो यूएवी बैटरी से चलने वाला, 
पोटेबल, वजन में हलका, कॉम्पैक्ट, 

हर्दन और रात ननगरानी के नलए 

उपयुक्त होना चाहहए, खजसे र्दो व्यवक्त 

ले जा सकें  और चला सकें । 

बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा। 

6.6 ए.वी. की बैटरी बुविमान मानक नलनथयम-आधाररत 

बैटरी पैक में न्यूनतम 45 नमनट का 
बैकअप होना चाहहए। 

बोडड व्यावहाररक रूप से जािंच करेगा और 
फमड बैटरी के रसायन ववज्ञान के नलए 

OEM प्रमाण पत्र जारी करेगी। 
6.7 ए.वी. बैटरी का 

बैटरी चाजडर 
र्दो घिंटे के भीतर बैटरी को 98% तक 

चाजड करने के नलए उपयुक्त यूननवसडल 

बैटरी चाजडर। 

बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

6.8 जीपीएस टै्रकर 
के नलए 

अिंतननडहहत 

अनतररक्त पावर 
स्रोत 

नसस्टम में एक स्वतिंत्र ऊजाड स्रोत से 

सुसखज्जत एक अिंतननडनमडत जीपीएस 

टै्रकर शानमल होना चाहहए, जो 
िोए/र्दघुडटनाग्रस्त यूएवी को 
टै्रक/मॉनीटर करने के नलए न्यूनतम 

72 घिंटों तक ग्राउिंड किं ट्रोल स्टेशन 

(जीसीएस) या ननयिंत्रण स्टेशन को 
ननरे्दशािंक पे्रवषत करने में सक्षम हो। 

बोडड व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 



 

6.9 सामान 

 

 

a) वाटर प्रूफ बैक पैक IP66: 1 सेट बोडड भौनतक रूप से जािंच करेगा और फमड को 
आईपी66 के नलए सरकारी लैब या 
एनएबीएल मान्यता प्राप्त या आईएलएसी 
मान्यता प्राप्त प्रयोगशाला का प्रमाण पत्र 

प्रस्तुत करना होगा। 

बी) फीलड ररपेयर हकट: 1 नग 

सी) नलनथयम आधाररत बैटरी पैक; 2 

d) अनतररक्त प्रोपेलर सेट: 2 नग 

ई) अनतररक्त लैंहडिंग नगयर सेट: 2 नग 

च) सिंबि केबल और माउिं हटिंग: 1सेट 

छ) हाडड ट्रािंसपोटेशन बॉक्स: 1 सेट 

h) उपयोगकताड, तकनीकी और 
रिरिाव मैनुअल: 1 सेट 

i ) लॉग बुक : 1 सेट 

7 ववववध आवश्यकता  

7.1 कुल उत्पार्द 

समथडन 

05 वषड या उपयोगकताड की आवश्यकता 
के अनुसार। 

फमड OEM प्रमाणपत्र प्रस्तुत करेगी 

7.2 अननवायड 
पुजों/सहायकों 
की अद्यतन सूची 
। 

उपयोगकताड की आवश्यकता के अनुसार 
प्रर्दान हकया जाना चाहहए । 

BOO व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

7.3 गारिंटी न्यूनतम 02 वषड या उपयोगकताड की 
आवश्यकता के अनुसार 

फमड OEM प्रमाण पत्र प्रस्ततु करेगी। 

7.4 झुिंड क्षमता के नलए 

समखन्वत उडान 

BOO व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 

7.5 एआई सहायता उडान खस्थरीकरण BOO व्यावहाररक रूप से जााँच करेगा 
 

* सभी फमों से अनरुोध है हक वे नचत्र/इकाई में जहााँ भी उललेि हकया गया है, वहााँ आवश्यक प्रत्येक परैामीटर के 

नलए अपनी प्रनतहक्रया र्दें। उन कॉलम में अनपुालन, हााँ, ठीक है जैसे अस्पि उत्तरों का समथडन नहीिं हकया जाना 
चाहहए। 
* कोई अन्य ववशेष ववशेषता या क्षमता जो फमड उपरोक्त ववननरे्दशों और श्रणेी के अिंतगडत प्रर्दान कर सकती है, 
उपरोक्त प्रस्ताव के अिंत में र्दी जा सकती है। 
 

 

 

 


